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1、IGBT 器件导通之后，工作在以下哪种特性区域？（） 
C.饱和区 
2、保证（）时，异步电动机在变频调速过程中最大电磁转矩维持
不变。 
B.恒定的电动势／频率 
3、变频调速系统出现与机械系统的固有频率发生谐振时，需要设
置（）。 
频率跳变 
4、变频器驱动的异步电动机调速系统设定下限频率和上限频率后，
当频率设定值大于上限频率时，变频器的实际运行频率为（）。 
D.上限频率 
5、并励直流电机的励磁绕组与电枢绕组（） 
B.并联 
6、步进电动机也称（），是一种将输入脉冲信号转换成输出轴的
角位移（或直线位移）的执行元件。 
D.脉冲电动机 
7、采用交-直-交无换向器电动机调速系统高速运行在第一象限电
动状态时，对应的整流侧触发角和换流超前角分别是（）。 

 
8、采用交-直-交元换向器电动机调速系统对同步电动机进行调速，
在高速运行时通常采用（）方式换流。 
C.反电势换流 
9、串励直流电机的励磁绕组与电枢绕组（）。 
C.串联 
10、单相桥式全控整流电路带阻感负载，输入交流电压有效值为
220V，负载电流恒定且波形近似为一条直线，如触发角 α为 900，
直流侧平均电压大约为（）。 
A.OV 
11、当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩 T
和负载转矩 TL 之差，即 T-TL=△T 称为动态转矩，当△T=0，即
dn/dt=0 时，系统处于（）运行状态。 
B.静止或匀速 
12、当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩 T
和负载转矩 TL 之差，即 T-TL=△T 称为动态转矩，当△T＜0，即
dn/dt＜0 时，系统处于（）运行状态。 
B.减速 
 

13、当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩 T
和负载转矩 TL 之差，即 T-TL=△T 称为动态转矩，当△T＞0，即
dn/dt＞0 时，系统处于（）运行状态。 
D.加速 
14、当同步电动机的励磁电流大于正常励磁值时，同步电动机处
千（）运行状态。 
B.过励 
15、电动机（）的选择，首先必须校验电动机运行时的温升，特
别当传动系统中的负载是变化的，或者是冲击性负载时，还必须
根据温升校核后再核验电动机的过载能力或起动能力等。 
额定功率 
16、电动机某部位的温度_θ_与电动机周围介质的温度_θ0_之差，
称为电动机该部位的（），用 τ表示，即 τ=_θ_-_θ0_。 
温升 
17、电气传动系统做旋转运动时，其运动方程为（）。 

 
18、电压源型通用变频器在直流侧采用（）对整流后的电压进行
滤波。 
电容 
19、反应式微型同步电动机转子在不同的方向具有不同的磁阻，
直轴方向磁阻最小，（）方向磁阻最大。 
C.交轴 
20、根据自动控制系统的要求，伺服电动机必须具备()、稳定性高
和响应快速等基本性能。 
D.可控性好 
21、恒压变频供水系统中，变频器不需要设置（）。 
点动频率 
22、降压 DC/DC 变换器体现了（）的特性。 
A.二极管耐压为输入电压，开关器件耐压为输入电压 
23、降压 DC/DC 变换器在开关管关断时，会发生（）现象。 
B.电感电流减小，二极管电流减小 
24、交流伺服电动机的控制方式有:幅值控制、幅相控制和（）。 
C.相位控制 
25、晶闸管-电动机双闭环直流调速系统在起动过程的电流上升阶
段，电动机的转速与设定转速的关系为（）。 
A.电动机的转速小于设定转速 
26、晶闸管～电动机双闭环直流调速系统在起动过程的转速调节
阶段结束后，电动机的转速与设定转速的关系为（）。 
C.电动机的转速等于设定转速 
27、晶闸管导通之后，为了维持其继续导通，不需要以下哪个条
件？（）。 
A.门极加电流 
28、晶闸管导通之后，为了维持其继续导通，以下条件（）不需
要。 
A.门极加电流 
29、晶闸管在触发导通之后，通过以下（）方式可以让其关断。 
D.阳极与阴极间加反压 
30、晶闸管在触发导通之后，通过以下哪种方式可以让其关断？
（） 

D.阳极与阴极间加反压 
31、流电机的主磁极是产生（）的部件 
A.磁场 
32、起动过程结束后，电动机的转速与设定转速的关系为（）。 
电动机的转速等于设定转速 
33、如图所示的电动机机械特性（曲线 1）与负载机械特性（曲
线 2）相交的交点分别为 A 和 B.以下说法正确的是（）。 

 
D.A 点是稳定运行点，B 点是稳定运行点 
34、如图所示的负载机械特性属千（）。 

 
C.位能性恒转矩负载机械特性 
35、如图所示的负载机械特性属千（）。 

 
C.恒功率负载机械特性 
36、如图所示的负载机械特性属于（）。 
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A.反抗性恒转矩负载机械特性 
37、如图所示的三相异步电动机机械特性（曲线 1）与负载机械
特性（曲线 2）相交的交点分别为 C、D 和 E，以下说法正确的是
（） 

 

D.C 点是稳定运行点，D 点是稳定运行点，E 点不是稳定运行点 
38、如图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），
系统的运动状态是（） 

 
C．静止 
39、如图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），
系统的运动状态是（）。 

 
D.加速 
40、如图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），
系统的运动状态是（）。 

 
A.减速 
41、如图所示他励直流电动机机械特性与负载机械特性曲线的交
点 a、b、c、d，下述表达正确的是（）。 

 

B.从 a 点到 c 点是属于调速运行，从 b 点到 d 点属于调速运行 
42、如图所示为他励直流电动机的工作特性曲线，下述表达正确
的是（）。 

 
曲线 1 是转速特性，曲线 2 是效率特性，曲线 3 是转矩特性 
43、如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线族，表示的是（）
的人为机械特性。 

 
B.电枢回路串电阻 
44、如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线组，表示的是()
的人为机械特性。 

 
B.降低电源电压 
45、三相桥式全控整流电路带阻感负载，输入交流相电压有效值
为 220V,负载电流恒定且波形近似为一条直线，如触发角 a 为 90°'
直流侧平均电压大约为（）。 
A.0V 
46、三相异步电动机（极数为 2p，定子电流频率为 f）正常运行
时，定子旋转磁场的转速是（） 
C.同步转速 n,=60f/ρ 
47、三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的

相数，则转子绕组的铜耗可表示为（）。 

 
48、三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的
相数，则电机的铁心损耗可表示为（）。 

 

 
49、三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的
相数，则转子绕组的铜耗可表示为（）。 
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50、三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的
相数，则电机的铁心损耗可表示为（）。 

 
 

51、三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，_m_1 表示电机
的相数，则定子绕组的铜耗可表示为（）。 

 
52、三相异步电动机的固有机械特性如图所示，则 A 点是（）。 

 
同步转速点 
53、三相异步电动机的固有机械特性如图所示，则 C 点是（）。 

 
A.最大转矩点 
54、三相异步电动机的人为机械特性如图所示，该图表示的是（）
的人为机械特性。 

 
B.转子回路串电阻 
55、三相异步电动机的人为机械特性如图所示，该图表示的是（）
的人为机械特性。 

 
A.降低电源电压 
56、三相异步电动机的转子绕组分为笼型转子和（）两类。 
C.绕线型转子 
57、三相异步电动机的转子绕组分为笼型转子绕组和（）绕组两
类。 
A.绕线型转子 

58、三相异步电动机正常运行时，转子转速为 n，定子旋转磁场
的转速为 ns，则该电动机的转差率 s 为（）。 

 
59、升压 DC/DC 变换器在开关管导通时，负载能量由以下哪种元
件提供？() 
D.输出侧滤波电容 
60、升压 DC/DC 变换器体现了（）的特性。 
D.二极管耐压为输出电压，开关器件耐压为输出电压 
61、升压 DC/DC 变换器在开关管导通时，负载能量由以下哪种元
件提供？（） 
输出侧滤波电容 
62、升压 DC/DC 变换器在开关管开通时，会发生（）现象。 
C.电感电流增加，二极管电流为零 
63、他励直流电机的励磁绕组与电枢绕组（）。 
D.没有电的联系 
64、通用变频器的主电路不包括的功能部分是（）。 
C.检测保护功能 
65、同步电动机的转子按磁极形状可分为隐极式和（）。 
C.凸极式 
66、微型同步电动机根据转子结构型式和所用材料不同主要分为
永磁式微型同步电动机、反应式微型同步电动机和（）。 
磁滞式微型同步电动机 
67、为了调节同步电动机从电网吸取的无功功率以及同步电动机
的功率因数，需要调节同步电动机的（）就可以实现。 
C.励磁电流 
68、我国国家标准《旋转电机定额和性能》（GB755-2008）中规
定周围冷却空气的最高温度为（）。 

 
69、无换向器电动机的速度调节主要通过控制（）实现。 
整流侧触发角 α 
70、无换向器电动机调速系统的逆变侧触发信号由（）确定。 
B.转子位置 
71、无换向器电动机调速系统中，速度设定通常是通过（）来实
现的。 
A.调节整流器的触发角 
72、无换向器电动机高速运行在第三象限电动状态时，对应的整
流侧触发角和换流超前角分别是（）。 
α<90°,γ0=180° 
73、旋转电机的角速度与转速 n 的关系为（） 

 
74、一台 10 极三相同步电动机，定子电流频率为 60Hz，则电动
机转子的转速是（）。 
C.720r/min 
75、一台 12 极三相同步电动机，定子电流频率为 50Hz，则电动
机转子的转速是（）。 
C.500r/min 
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76、一台 20 极三相同步电动机，定子电流频率为 50Hz，则电动
机转子的转速是（）。 
A.300r/min 
77、一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，电机正常
运行时的转差率，为 0.03，则该电机转子的转速为（）。 
B.1455r/min 
78、一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz,电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为（）。 
C.1800r/min 
79、一台 6 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz，电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为（）。 
1200r/min 
80、一台 6 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz，电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为（）。 
D.1200r/min 
81、一台 8 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz,电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为（）。 
C.750r/min 
82、一台 8 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，电机正常
运行时的转差率 S 为 0.04，则该电机转子电流的频率为（）。 
B.2Hz 
83、一台 8 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，电机正常
运行时的转差率_s_为 0.04，则该电机正常运行时转子电流的频率
为（）。2Hz 
84、一台变频器驱动多台同步电动机进行变频调速时，应采用（）。 
他控式变频调速系统 
85、一台三相异步电动机的额定电磁转矩为 100Nm，已知其过载
倍数入-=2.2，则该电动机的最大电磁转矩为（） 
D.220Nm 
86、一台三相异步电动机的额定电磁转矩为 200Nm，已知其过载
倍数 Am=2.2.则该电动机的最大电磁转矩为（）。 
B.440Nm 
87、一台伺服电动机的机械特性曲线如图所示，可知，该电动机
应该是（）。 
直流伺服电动机 
88、一台伺服电动机的机械特性曲线如图所示，可知，该电动机
应该是（）。 
交流伺服电动机 
89、一台同步电动机的矩角特性如图所示，可知，该同步电动机
为（）。 

 
A.隐极同步电动机 

90、一台同步电动机的矩角特性如图所示，可知，该同步几电动
机为（）. 

 
C.凸极同步电动机 
91、异步电动机变频调速时，低速通常需要在端电压/频率比恒定
的基础上适当增加定子电压，其原因为（）。 
A.提升电磁转矩 
92、异步电动机变频调速时，减速时间设置过短会导致（）。 
直流侧过电压 
93、异步电动机变频调速时，减速时间设置过短会导致（）。 
C.直流侧过电压 
94、异步电动机的变频调速拖动恒转矩负载时，如果负载较重则
可适当（）。 
B.增加加速时间，减小减速时间 
95、隐极同步电动机的电磁转矩与功率角之间的关系（矩角特性）
可表示为（）。 

 
96、在电机内部，当（）时，电机温升不再升高，逐步达到其稳
定温升飞。 
D.发热量等于散热量 
97、在起动过程中，如果速度调节器处于饱和限幅状态，此时系
统表现为（）调节特性。 
恒电流 
98、直流电动机的换向器与电刷配合，可将电枢绕组内的（）变
换为电刷上的直流电势。 
交流电势 
99、直流电动机的转速大小与励磁电流大小、电枢回路电阻值和
（）有关。 
A.所加电源电压大小 
100、直流电动机工作时，其电枢绕组中的电流是（) 
B.交流电流 
101、直流电机的电枢铁芯是电机（）的一部分。 
A.磁路 
102、直流电机的主磁极是产生（）的部件。 
A.磁场 
103、直流电机中用于产生感应电势和通过电流的电路部分是（）。 
A.电枢绕组 
104、直流伺服电动机的控制方式有：电枢控制和（）。 
B.磁场控制 

判断(90)--电大资源网：http://www.dda123.cn/（微信搜：905080280） 
1、IGBT 器件导通后，必须在门极加电压才能维持导通。对 
2、IGBT 器件的开通速度比晶闸管器件的开通速度快。对 
3、IGBT 器件的门极体现为高阻抗特性。对 
4、步进电动机也称脉冲电动机，是一种将输人脉冲信号转换成输
出轴的角位移（或直线位移）的执行元件。对 
5、单相桥式全控整流电路在触发角不为零时，带反电势负载的直
流侧电压比带电阻负载的直流侧电压低。错 
6、单相全控桥式整流电路带阻感负载时，如果在电感电流连续下
触发角为 900，平均电压为零。对 
7、当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩 T
和负载转矩 TL 之差，即 

系统处

于加速运行状态。对 
8、当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩_T_
和负载转矩_TL_之差，即_T_-_TL_=△_T_称为动态转矩，当
△_T_&gt;0，即 d_n_/dt&gt;0 时，系统处于加速运行状态。对 
9、当同步电动机的励磁电流大于正常励磁值时，同步电动机处于
过励运行状态。对 
10、电动机某部位的温度 θ与电动机周围介质的温度 θ0之差，称
为电动机该部位的温升，用 τ表示，即 τ=θ-θ0。（）对 
11、电机在发热过程中的温升曲线与在冷却过程中的冷却曲线均
是按指数规律变化的，变化的快慢与发热时间常数 T 有关，同一
物体的冷却时间常数与发热时间常数 T 的关系是相同的。对 
12、电机中常用的绝缘材料按其耐热能力可分为 A、E、B、F、H、
C、N 和 R 八个等级，相应绝缘等级最高温度分别为 105、120、
130、155、180、200、220、240（℃）。 
对 
13、电压源型通用变频器在直流侧采用电感对整流后的电压进行
滤波。 
错 
14、反应式微型同步电动机转子在不同的方向具有不同的磁阻，
X 轴方向磁阻最小，交轴方向磁阻最大。 
错 
15、反应式微型同步电动机转子在不同的方向具有不同的磁阻，
直轴方向磁阻最大，交轴方向磁阻最小。（） 
错 
16、根据自动控制系统的要求，伺服电动机必须具备可控性好、
稳定性高和响应快速等基本性能。 
对 
17、规则采样法实现 SPWM 时，采用载波负峰值采样的方法更准
确。 
对 
18、规则采样法实现 SPWM 时，采用载波正峰值采样的方法更准
确。 
错 
19、降压型 DC/DC 变换器的开关器件关断时承受的电压等于输入
电压。 
对 
20、降压型 DC/DC 变换器的输出电压与占空比成正比。 
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对 
21、交-交无换向器电动机调速系统在低速运行时通常采用电源换
流的方法进行换流。 
对 
22、交-交无换向器电动机调速系统在高速运行时通常采用电源换
流的方法进行换流。 
错 
23、交流伺服电动机的控制方式有：幅值控制、相位控制和电流
控制。 
错 
24、交流伺服电动机的控制方式有：幅值控制、相位控制和幅相
控制。 
正确 
25、交一交无换向器电动机调速系统在低速运行时通常采用电源
换流的方法进行换流。() 
对 
26、交直交无换向器电动机调速系统可驱动多台同步电动机进行
变频调速运行。 
错 
27、晶闸管器件只能控制其开通，不能控制其关断，所以称为半
控器件。（） 
对 
28、晶闸管一电动机双闭环直流调速系统在起动过程的恒流升速
阶段，系统的转速环一直处于线性调节状态。 
错 
29、晶闸管在导通后，门极必须加电流才能维持导通。 
错 
30、绝对编码器即可测量速度大小，又可测量输出转轴的绝对位
置信息。 
对 
31、如图所示的电动机机械特性（曲线 1）与负载机械特性（曲
线 2）相交的交点分别为 C、D 和 E，则 C 点不是稳定运行点，D
点是不稳定运行点,E 点是稳定运行点。 
错 
32、如图所示的负载机械特性属于恒功率负载机械特性。 

错 
33、如图所示他励直流电动机机械特性与负载机械特性曲线的交
点 a，b，c，d，可知，从 a 点到 c 点是属于调速运行，但从 a 点
到 b 点不属于调速运行。（） 

 
答案：对 

34、如图所示他励直流电动机机械特性与负载机械特性曲线的交
点 a，b，（，d，可知，从 a 点到（点是属于调速运行，从（点
到 d 点也属于调速运行。（） 
错 
35、如图所示为他励直流电动机的工作特性曲线，其中曲线 1 是
转速特性，曲线 2 是效率特性，曲线 3 是转矩特性。 

正确 

36、如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线族，表示的是减
弱磁通的人为机械特性。 

错 
37、如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线族，表示的是降
低电源电压的人为机械特性。 

错 

38、如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线组，表示的是电
枢回路串电阻的人为机械特性。 
错 

39、如图所示为他励直流电动机四象限运行的机械特性曲线，曲
线 1 是正向电动运行状态，曲线 2 是能耗制动运行状态，曲线 3
是反向电动运行状态。 
对 
40、三相笼型异步电动机的降压起动方法主要有：定子回路串接
对称电阻或电抗降压起动，自祸变压器降压起动，星形/三角形
（Y/ß）换接降压起动。 
对 
41、三相异步电动机（极数为 2p，定子电流频率为 f）正常运行
时，定子旋转磁场的转速是同步转速 ns，且 ns=60f/p.（） 

 
答案：对 
42、三相异步电动机的调速方法有：变极调速、变频调速和弱磁
调速。 
错 
43、三相异步电动机的人为机械特性如图所示，该图表示的是降
低电源电压的人为机械特性。 
错 
44、三相异步电动机的转子绕组分为笼型转子和绕线型转子两类。 
对 
45、三相异步电动机能耗制动时的机械特性不经过原点，但位于
第二、四象限内。 
错 
46、三相异步电动机能耗制动时的机械特性经过原点，且位千第
二、四象限内。 
对 
47、三相异步电动机正常运行时，转子转速为 n,定子旋转磁场的
转速为 n.'则该电动机的转差率 S=n,-n 

 

答案：错 
48、升压型 DC/DC 变换器的输出电压与占空比成正比。（） 
错 
49、升压型 DC/DC 变换器的开关器件关断时承受的电压等于输入
电压。 
错 
50、伺服电动机的可控性好是指控制信号消失以后，电动机能立
即自行停转。 
对 
51、同步电动机的转子按磁极形状可分为隐极式和绕线式。 
错 
52、凸极同步电动机的电磁转矩与功率角之间的关系（矩角特性）
可表示为。 
对 
53、凸极同步电动机的定子电压方程为 
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错 

54、凸极同步电动机的定子电压方程为 U=E0+IRa+jIXa。 
 

答案：错 
55、凸极同步电动机的定子电压方程为 U=E0＋IRa＋jIXs。（) 

 

错误 
56、我国国家标准《旋转电机定额和性能》（GB755-2008）中，
将电动机的工作方式分为连续工作制、断续周期工作制和长时工
作制。 
错 
57、无换向器电动机调速系统在高速运行时通常采用电流断续法
进行换流。 
错 
58、旋转变压器是一种利用光电转换原理的测速元件。 
错 
59、旋转变压器只能测量速度大小，无法输出转轴的绝对位置信
息。 
错 
60、一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz，电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为 1200r/min。（） 
错 
61、一台 10 极三相同步电动机，定子电流频率为 50Hz，则电动
机转子的转速是 600r/min。 
对 
62、一台 16 极三相同步电动机，定子电流频率为 50Hz，则电动
机转子的转速是 300r/min。 
错 
63、一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，电机正常
运行时的转差率 s 为 0.02，则该电机定子旋转磁场与转子之间的
相对转速为 60r/min。 
错 
64、一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，电机正常
运行时的转差率_s_为 0.02，则该电机定子旋转磁场与转子之间的
相对转速为 30r/min。 
对 
65、一台 6 极三相异步电动机，定子电流频率为 50Hz，正常运行
时，定子旋转磁场的转速是 1500r/min。 
错 
66、一台 6 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz，电机正常
运行时，定子旋转磁场的转速为 1200r/min。 
对 
67、一台三相异步电动机的额定电磁转矩为 150Nm，已知其过载
倍数 λ=1.8，则该电动机的最大电磁转矩为 330Nm。 
错 
68、一台三相异步电动机的额定电磁转矩为 80Nm，已知其起动
转矩倍数 K=2.5，则该电动机起动时的电磁转矩为 100Nm。 

错 
69、一台伺服电动机的机械特性曲线如图 7 所示，可知，该电动
机应该是直流伺服电动机。 

对 
70、一台同步电动机的矩角特性如图所示，可知，该同步电动机
为凸极同步电动机。 

错 

71、一台同步电动机的矩角特性如图所示，可知，该同步电动机
为凸极同步电动机。（） 
对 
72、一台同步电动机的矩角特性如图所示，可知，该同步电动机
为隐极同步电动机。 

错 

73、异步电动机变频调速时，低速时通常需要在恒端电压/频率的
基础上适当减小定子电压来补偿定子电阻压降的影响。 
错 
74、异步电动机变频调速时，加速时间设置过短会导致加速时输
出过流。 
对 
75、异步电动机变频调速时，减速时间设置过短会导致减速时直
流侧欠电压。 
错 

76、异步电动机在变频调速时，只要保证调速过程中电动势/频率
维持恒定，则最大电磁转矩维持不变。 
对 
77、异步电动机在变频调速时，只要保证调速过程中电动势维持
恒定，则最大电磁转矩维持不变。 
错 
78、因为只能控制其关断，不能控制其开通，所以晶闸管器件被
称为半控器件。 
错 
79、因为只能控制其关断，不能控制其开通，所以晶闸管器件被
称为半控器件。（) 
错误 
80、隐极同步电动机的定子电压方程为 

错 

81、隐极同步电动机的定子电压方程为 U=E0+IR+jIX.（） 
答案：对 
82、隐极同步电动机的定子电压方程为。 
错 
83、在电动机的断续周期工作制中，我国国家标准《旋转电机定
额和性能》（GB755-2008）规定的负载持续率有 15%、25%、40%
和 60%四种，相应还规定每个工作和停机的周期不大于 10min。 
对 
84、在电机内部，当发热量等于散热量时，电机温升不再升高，
逐步达到其稳定温升 τw。 
在电机内部，当发热量等于散热量时，电机温升不再升高，逐步
达到其稳定温升 τw。 
85、直流测速电机既可测量速度大小，又可测量输出转轴的绝对
位置信息。 
错 
86、直流电动机的转速大小与励磁电流大小、电枢回路电阻值和
所加电源电压的极性有关。 
错 
87、直流电动机工作时，其电枢绕组中的电流是交流电流。 
对 
88、直流电机的换向器与电刷配合，可将电枢绕组内的交流电势
变换为电刷端的直流电势。（） 
对 
89、直流电机的主磁极是产生电动势的部件。 
错 
90、直流电机中用于产生感应电势和通过电流的电路部分是励磁
绕组。（） 
错 
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简答(32)--电大资源网：http://www.dda123.cn/（微信搜：905080280） 
1、IGBT 器件的输出伏安特性分哪几个区？通常 IG... 
2、采用近似恒磁通变频调速时，为什么在低速时要... 
3、典型的交一直一交元换向器电动机调速系统如... 
4、电气传动系统由哪几部分组成？各起什么作用？... 
5、电压源型三相桥式逆变器的开关器件导通规律... 
6、简述直流电动机的结构和工作原理。... 
7、请写出图 5 所示系统的运动方程，并说明系统的... 
8、三相笼型异步电动机有哪几种起动方法？... 
9、三相异步电动机变频调速时，定子侧电压和频率... 
10、三相异步电动机变频调速时为什么采用恒磁通... 
11、三相异步电动机的主要结构有哪些？其中哪些是... 
12、三相异步电动机的主要结构有哪些？其中运动的... 
13、三相异步电动机有哪些调速方法？... 
14、三相异步电动机在额定频率以下进行变频调速... 
15、三相异步电机有哪几种运行状态？如何区分电机... 
16、什么是三相异步电动机的工作特性？... 
17、什么是三相异步电动机的固有机械特性？... 
18、什么是三相异步电动机的人为机械特性？有哪几... 
19、他励直流电动机的工作特性是如何定义的？... 
20、他励直流电动机的固有机械特性指的是什么？其... 
21、他励直流电动机有哪几种起动方法？有哪几种调... 
22、通用变频器主电路主要分成几个部分？分别是什... 
23、为什么称晶闸管为半控器件？在什么条件下晶闸... 
24、为什么称晶闸管为半控器件？在什么条件下品闸... 
25、为什么水泵采用调节转速进行流量控制会节能... 
26、直流测速电机的工作原理是什么？其负载电阻变... 
27、直流测速电机的输出电压与转速之间存在什么... 
28、直流电动机的主要结构有哪些？其中哪些是旋转... 
29、直流电动机的主要结构有哪些？其中旋转的结构... 
30、直流电机电枢绕组感应电动势的计算公式是怎... 
31、直流电机有哪几种励磁方式？他励直流电动机有... 
32、转速—电流双闭环直流调速系统在启动过程中... 
1、IGBT 器件的输出伏安特性分哪几个区？通常 IGBT 工作时在哪几个区间转换？ 
答：输出特性分为正向阻断区、有源区和饱和区三个区域（3 分）。在正向阻断区和饱和区之间转换。 
2、采用近似恒磁通变频调速时，为什么在低速时要进行定子电压补偿？ 
答：当频率太低时电机定子侧压降不可忽略，会导致最大电磁转矩降低。为了维持恒磁通控制需要
进行定子电压补偿。 
3、典型的交一直一交元换向器电动机调速系统如何四象限运行？速度调节和正反转运行有什么进
行控制？ 
答：通过协调控制整流侧触发角和环流超前角实现四象限运行，通过调节整流侧的触发角 α实现速
度调节，通过调节换流超前角 Γ实现正反转控制。 
4、电气传动系统由哪几部分组成？各起什么作用？ 
答：电气传动系统一般由电动机、传动机构、生产机械、电源和控制设备 5 部分组成。 
（1）电动机把电能转换成机械动力，用以拖动生产机械的某个工作机构； 
（2）传动机构把电动机的旋转运动经过变速或变换运动方式后，驱动工作机构。 
（3）控制设备用以控制电动机的运转，从而实现对工作机构运动的自动控制； 
（的电源用来向控制设备和电动机供电。 
5、电压源型三相桥式逆变器的开关器件导通规律和换流规律是什么？ 
答：同一桥臂上下两个开关管交替导通，在任意时刻三相中每相均有一个开关管导通。每次换流均
在同一桥臂的上下两个开关管间进行，因此也称为纵向换流。 

6、简述直流电动机的结构和工作原理。 
答：直流电动机由静止的定子和旋转的转子（也称为电枢）构成，定子和转子之间有不均匀的气隙。 
直流电动机的工作原理是：在两个电刷端加上直流电压，经电刷和换向器作用将电能引人电枢线圈
中，并确保同一磁极下线圈边中的电流方向不变，使该磁极下线圈边所受电磁力的方向亦不变，从
而使电枢能连续旋转，将输入的电能转换成机械能输出，拖动生产机械。 
7、请写出图 5 所示系统的运动方程，并说明系统的运动状态（图中箭头方向表示转矩的实际方向）？ 

 

 
8、三相笼型异步电动机有哪几种起动方法？ 
答：三相笼型异步电动机的起动方法有：直接起动、定子回路串对称电阻/电抗降压起动、自耦变压
器降压起动、星/三角换接起动等。 
9、三相异步电动机变频调速时，定子侧电压和频率间应该保持什么关系？为什么？ 
答：定子侧电压应该与频率成正比变化，维持其比值基本恒定。 
电机转速与定子侧频率基本成正比变化。但是如果只改变频率会导致定子磁通发生变化，出现铁芯
饱和或励磁不足。因此需要定子侧电压应该与频率成正比变化，维持磁通在调速过程保持不变。 
10、三相异步电动机变频调速时为什么采用恒磁通变频调速？如何在调速过程中实现磁通恒定？ 
答：（1）电机调速时，如果磁通太弱，电机的铁芯利用不充分，造成浪费；过分增大磁通，又会使
铁芯饱和导致过大的励磁电流，导致绕组过热。 
（2）调速过程中电机上所加电压的频率发生变化，在频率调节时需要电动势也随着频率成比例的变
化。（3 分） 
11、三相异步电动机的主要结构有哪些？其中哪些是旋转的结构部件？ 
答：三相异步电动机的主要结构包括：静止的定子、旋转的转子（也称为电枢），以及定子和转子
之间的气隙。 
12、三相异步电动机的主要结构有哪些？其中运动的结构部件主要有哪些？ 
答：三相异步电动机的主要结构包括：静止的定子、旋转的转子（也称为电枢），以及定子和 
转子之间的气隙。(4 分） 
其中运动的结构部件主要有：转子铁心、转子绕组、轴、风扇等。(3 分） 
注：运动的结构部件只要答出任意种对的即可给满分分。 
13、三相异步电动机有哪些调速方法？ 
答：三相异步电动机的调速方法有：变极调速、变频调速和改变转差率调速。（5 分）改变转差率
调速又分为降低定子电压调速、转子回路串接电阻调速等。（2 分） 
14、三相异步电动机在额定频率以下进行变频调速时,定子侧电压和频率间应该保持什么关系？为什
么？ 
答：定子侧电压应该与频率成正比变化,维持其比值基本恒定。 
电机转速与定子侧频率基本成正比变化。但是如果只改变频率会导致定子磁通发生变化,出现铁芯饱
和或励磁不足。因此需要定子侧电压应该与频率成正比变化,维持磁通在调速过程保持不变。 
15、三相异步电机有哪几种运行状态？如何区分电机的运行状态？ 
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答：三相异步电机有三种运行状态,即电动机运行状态、发电机运行状态和电磁制动运行状态。 
当电机转速 0<n<ns,或者电机的转差率 1>s>0,电机为电动机运行状态；当电机转速 n>ns,或者电机的
转差率 s<0,电机为发电机运行状态；当电机转速 n<0,或者电机的转差率 s>1,电机为电磁制动运行状
态。 
16、什么是三相异步电动机的工作特性？ 

 
17、什么是三相异步电动机的固有机械特性？ 
答：三相异步电动机的固有机械特性是指：电动机在规定的接线方式下，外加额定频率的额定电压，
定子、转子回路不串接任何电路元件时，电动机转速 n（或转差率 s）。 
电磁转矩 T 之间的关系 n=f（T）或 s=f（T），也称为自然机械特性。 
18、什么是三相异步电动机的人为机械特性？有哪几种人为机械特性？ 
答：三相异步电动机的人为机械特性是指，在三相异步电动机的固有机械特性基础上，通过人为改
变电源电压或电机参数而得到的电动机转速 n（或转差率 s）与电磁转矩 T 之间的关系 n=f（T）或
s=f（T），称为人为机械特性。 
人为机械特性主要有以下几种： 
（1）降低定子电源电压或频率的人为机械特性； 
（2）定子回路串接对称电阻或电抗的人为机械特性； 
（3）转子回路串入对称电阻的人为机械特性。 
19、他励直流电动机的工作特性是如何定义的？ 

 

20、他励直流电动机的固有机械特性指的是什么？其表达式是怎样的? 

 

 

 

 
21、他励直流电动机有哪几种起动方法？有哪几种调速方法？ 
答：他励直流电动机的起动方法有：直接起动、降低电源电压起动和电枢回路串电阻起动。他励直
流电动机的调速方法有：改变电源电压调速，改变电枢回路电阻调速，改变磁通调速。 
22、通用变频器主电路主要分成几个部分？分别是什么？ 
答：分成三部分。分别是整流部分、直流滤波部分和逆变部分。 
23、为什么称晶闸管为半控器件？在什么条件下晶闸管会关断？ 

答：通过门极信号只能控制晶闸管的导通，不能控制其关断，因此晶闸管称为半控器件。 
电流小于维持电流或者承受反压时，晶闸管会关断。 
24、为什么称晶闸管为半控器件？在什么条件下品闸管会关断？ 
答：通过门极信号只能控制品闸管的导通，不能控制其关断，因此晶闸管称为半控器件。电流小于
维持电流或者承受反压时，品闸管会关断。 
25、为什么水泵采用调节转速进行流量控制会节能？ 
答：转速控制阀门开度通常为最大开度，通过改变水泵转速采调节流量。在所需流量小于额定流量
的情况下，转速降低后，水泵的扬程变小，因此供水功率变小。 
26、直流测速电机的工作原理是什么？其负载电阻变小时输出电压如何变化？ 
答：直流测速电机实质上是直流发电机，其输出电压与输入转速成正比关系。负载电阻变小后，其
输出电压会变低。 
27、直流测速电机的输出电压与转速之间存在什么关系？在同一转速下，随着测速电机的负载电阻
阻值减小，其输出电压会如何变化？ 
答：（1）输出电压与转速成正比。 
（2）负载电阻阻值减小后，输出电压会降低。 
28、直流电动机的主要结构有哪些？其中哪些是旋转的结构部件？ 
答：直流电动机的主要结构包括：静止的定子、旋转的转子（也称为电枢），以及定子和转子之间
的气隙。其中旋转的结构部件主要有：电枢/转子铁心、电枢/转子绕组、换向器、轴和风扇等。 
注：旋转的结构部件只要答出任意 3 种对的即可给满分 3 分。 
29、直流电动机的主要结构有哪些？其中旋转的结构部件主要有哪些？ 
答：直流电动机的主要结构包括：静止的定子、旋转的转子（也称为电枢），以及定子和转子之间的
气隙。 
其中旋转的结构部件主要有：电枢／转子铁心、电枢／转子绕组、换向器、轴和风扇等。 
注：旋转的结构部件只要答出任意 3 种对的即可给满分 3 分。 
30、直流电机电枢绕组感应电动势的计算公式是怎样的？其中各物理量的含义和单位各是怎样的？ 
答：直流电机电枢绕组感应电动势的计算公式是 Ea=CeΦn。 
其中,Ce 称为电动势常数,由电机的结构参数决定；Φ 为每极磁通,其单位为 Wb；n 为电机转速,其单
位为 r/min。感应电动势 Ea 的单位为 V。 
31、直流电机有哪几种励磁方式？他励直流电动机有哪几种调速方法? 
答：直流电机的励磁方式有：他励、串励、并励和复励几种。(4 分） 
他励直流电动机的调速方法有：改变电源电压调速、电枢回路串电阻调速、减弱磁 
通调速。(3 分） 
32、转速—电流双闭环直流调速系统在启动过程中，主要分成哪儿个阶段？每个阶段整流器的输出
电压和电流分别如何变化？ 
答：分成电流上升、恒流升速、转速调节三个阶段。在电流上升阶段整流器输出电压和电流均增加，
恒流升速阶段整流器输出电压增加和电流维待不变，转速调节阶段整流器输出电压和电流均减小。 
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综合题(17)--电大资源网：http://www.dda123.cn/（微信搜：905080280） 
1、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流... 
2、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流... 
3、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流... 
4、降压变换器和升压变换器的输入电压分别是 15... 
5、三相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流... 
6、通用变频器主电路原理示意图如下图所示，输入... 
7、一台 10 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为△... 
8、一台 6 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为接（... 
9、一台 8 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接... 
10、一台极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接（... 
11、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y... 
12、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y... 
13、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y... 
14、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y... 
15、一台他励直流电动机的额定数据为：... 
16、一台他励直流电动机的额定数据为：Pn=96kW，U... 
17、一台他励直流电动机的额定数据为：PN=17kW，UN=... 
1、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压有效值为 200V,如果负载电流恒定且波形近
似为一条直线，请问： 
(1)每只晶闸管的导通角为多少？ 
(2)触发角 α为 60°时，直流侧平均电压为多少？ 
(3)晶闸管的最大移相角为多少？ 
答案： 

 
2、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压有效值为 100V,如果负载电流恒定且波形近
似为一条直线，请问： 
(1)每只晶闸管的导通角为多少？ 
(2)触发角 60°时，直流侧平均电压为多少？ 
(3)晶闸管的最大移相角为多少？ 

 
3、单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压有效值为 380V，如果负载电流恒定且波形
近似为一条直线，请问： 
（1）每只晶闸管的导通角为多少？ 
（2）触发角 α为 60°时，直流侧平均电压为多少？ 
（3）晶闸管的最大移相角为多少 

答：（1）每只晶闸管的导通角度为 180°。。 

 
4、降压变换器和升压变换器的输入电压分别是 150V 时，如果占空比为 0.6，各自的输出电压分别
是多少？ 

 
5、三相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压的相电压有效值为 1.00V，如果负载电流恒
定且波形近似为一条直线，请问： 
(1）每只晶闸管的导通角为多少？ 
(2）如果触发角 a 为 60。时，直流侧平均电压为多少？ 
(3）晶闸管的最大移相角为多少？ 

 
6、通用变频器主电路原理示意图如下图所示，输入线电压有效值为 380V/50Hz，三相异步电动机
的极对数为 2。试问： 
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(1)如果主电路中不加直流侧滤波电路，则直流侧电压的纹波频率为多少？ 
(2)如果逆变部分输出的基波频率为 25Hz，则电动机的同步转速为多少？ 
(3)逆变部分中哪些开关器件不能同时导通？ 
答案： 
(1)没有直流侧滤波电容后，直流侧电压的纹波频率为 50Hz×6=300Hz。（3 分） 
(2)电机的同步转速 n=60f/p=60×25/2=750(rpm)（3 分） 
(3)VT1/VT4 不能同时导通，VT2/VT5 不能同时导通，VT3/VT6 不能同时导通。答案： 
(1)没有直流侧滤波电容后，直流侧电压的纹波频率为 50Hz×6=300Hz。（3 分） 
(2)电机的同步转速 n=60f/p=60×25/2=750(rpm)（3 分） 
(3)VT1/VT4 不能同时导通，VT2/VT5 不能同时导通，VT3/VT6 不能同时导通。（每对开关管 2 分，
共 6 分） 
7、一台 10 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为△接（三角形连接），额定电压 UN=380V，额定

转速 nN=585r/min，电源频率 f1=50Hz，请问：（1）电动机的同步转速和额定转差率分别为多少？

（2）电动机定子绕组的额定相电压为多少？（3）电动机转子电流的频率为多少？ 

 

 

8、一台 6 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为接（星形连接） 

 

 

9、一台 8 极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN=380V，额定转速 nN=735r/min，

电源频率 f1＝50Hz。请问：(1）电动机的同步转速和额定转差率分别为多少？(2）电动机定子绕组

的额定相电压为多少？(3）电动机转子电流的频率为多少？ 

 

 

10、一台极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接（星形连接） 
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(1)电动机的同步转速和额定转差率分别为多少？ 
(2)电动机定子绕组的额定相电压为多少？ 
(3)电动机转子电流的频率为多少？ 
答案：(1)由千异步电动机的极数 2p=6,所以，电动机的同步转速为： 
n,=60f1/p=60X50/3=1000(r/min)(3 分） 
由千异步电动机的额定转速为 960r/min,所以，异步电动机的额定转差率为： 

 

 

11、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN=380V，额 

 
 

 

 

 
解答：根据给出的电磁转矩计算公式和最大电磁转矩计算公式，可以计算得到： 

 

 
起动转矩是转差率 s=1 时的电磁转矩，代入电磁转矩计算公式，可得起动转矩为： 

 

 
12、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN=380V，额 

 

 

13、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN=380V，额 
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14、一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN=380V，额定频率为 50Hz 

 

 

 
15、一台他励直流电动机的额定数据为： 

 

 
 

 
16、一台他励直流电动机的额定数据为：Pn=96kW，UN=440V，In=255A，ny=500r/min，R.=0.0782，

带额定负载转矩运行。试计算电动机的感应电动势 Ea、理想空载转速 n0 和额定电磁转矩 Tn. 

 

17、一台他励直流电动机的额定数据为：PN=17kW，UN=220V，IN=89A，nN=3000r/min，Ra=0.1，

带额定负载转矩运行。试计算电动机的感应电动势 Ea、理想空载转速 n0 和额定电转矩 TN。 
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上一次考试有 150 多个科目改版，电大资源网每学期均会在期末考试前整合最新历届试题+形考作
业+综合练习册题目，有需要直接访问 http://www.dda123.cn/ 
任何问题都可以联系我微信：905080280 
 
 
 
请直接打印，已按字母排版 
已整理 700 个国开科目，有需要请直接微信 905080280,说明要购买的试卷号及科目名称即可 
ps：资料考前整理，只供大家复习使用！已和最新历届试题核对，有新题并已整合，以此版为准 
 
 
 

 

手机用浏览器扫码访问电大资源网 
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