
传感器与测试技术-02 试卷号：11107
单选题

1、磁电式传感器的基本结构包括（）。

A、磁路系统和线圈 B、磁场 C、电路 D、电场

答案：A

2、压电晶体不是在任何方向都存在压电效应，其中沿着 Y 轴机械

形 变 最 明 显 ， 所 以 Y 轴 称 为 （ ） 。

A、光轴 B、电轴 C、中性轴 D、机械轴

答案：D

3、交流电桥按照接入阻抗的形式不同主要分为纯电阻交流电桥、

（）交流电桥和电感式交流电桥。

A、静电式 B、平衡式 C、电压式 D、电容式

答案：D

4、以下（）是由一列 MOS 光敏元和一列移位寄存器并行构成的。

A、线阵 CCD 图像传感器 B、面阵 CCD 图像传感器 C、有源 CMOS

图像传感器 D、无源 CMOS 图像传感器

答案：A

5、能感受被测量并按照一定的规律转换成可用输出信号的器件或

装置，称为（）。

A、电感量 B、触发器 C、电动机 D、传感器

答案：D

6、在光线作用下能够使物体产生一定方向电动势的现象称为（）。

基于该效应的器件有光电池和光敏二极管、光敏三极管等。

A、内光电效应 B、外光电效应 C、激光效应 D、光生伏特效应

答案：D

7、对红外辐射进行（），使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起

铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并输出交变信号。

A、滤波 B、线性化 C、调制 D、补偿

答案：D

8、（）被广泛应用在各种检测仪表中，特别是需要辐射和穿透力

强的情况，如金属探伤、测厚以及测量物体的密度等。

A、α射线 B、γ射线 C、X射线 D、Y 射线

答案：B

9、超声波传感器的工作频率就是压电晶片的共振频率。当加到它

两端的交流电压的频率（）晶片的共振频率时，输出的能量最大，

灵敏度也最高。

A、大于 B、小于 C、等于 D、大于等于

答案：C

10、动态特性是指检测系统的输入为随（）变化的信号时，系统的

输出与输入之间的关系。

A、压力 B、时间 C、峰值 D、量程

答案：B

11、以下（）不属于虚拟仪器技术所具有的特点。

A、集成性强 B、扩展性强 C、开发时间长 D、开发时间短

答案：C

12、利用导体或半导体材料的（）随温度变化的特性制成的传感器

称为热电阻式传感器。

A、应变 B、受力 C、电阻率 D、导磁率

答案：C

13、以下不属于电容式传感器的是（）。

A、电位计 B、变间隙型 C、变面积型 D、变介电常数型

答案：C

14、差动变压器属于()。

A、电容式传感器 B、压电式传感器 C、电感式传感器 D、电阻式传

感器

答案：C

判断题

1、电容式传感器是将电量的变化转换为电容电压的变化来实现

对物理量的测量。（）

A、√B、×

答案：B

2、测量误差越小，传感器的精度越高。（）

A、√B、×

答案：A

3、虚拟仪器技术是利用高性能的模块化硬件，结合高效灵活的软

件来完成各种测试、测量和自动化的应用。（）

A、√B、×

答案：A

4、噪声是影响 CMOS 传感器性能的首要问题。（）

A、√B、×

答案：A

5、听觉传感器是将声源通过空气振动产生的声波转换成电信号的

换能设备。（）

A、√B、×

答案：A

6、按磁场方式分类，磁电感应式传感器可分为变磁通式和恒磁通

式两大类。（）

A、√B、×

答案：A

7、红外传感器是将红外辐射量的变化转换成非电量变化的器件。

（）



A、√B、×

答案：B

8、压力微传感器广泛应用于汽车电子：如 TPMS(轮胎压力监测系

统)、发动机机油压力传感器、汽车刹车系统等。（）

A、√B、×

答案：B
2、
综合题

1、热释电红外传感器的结构图如图 1 所示，请根据图 1 以及热释电红外传感器的工作原理，给出以下 5 个问题的正确

答案。20 分

多选题

热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 1 处代表的器件名称为

A、热电元件 B、滤光片 C、窗口 D、透镜

答案：C
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 2 处代表的器件名称为

A、电离室 B、滤光片 C、热电元件 D、接收器

答案：B
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 3 处代表的器件名称为

A、窗口 B、滤光片 C、.热电元件 D、支架

答案：C
当红外辐射照射到已经极化的铁电体薄片表面上时，会引起薄片温度，使其极化强度降低，表面电荷减少，这相当于

释放一部分电荷。

A、降低 B、升高 C、不变 D、不确定

答案：B
如果对红外辐射进行，使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并输出交变

信号。

A、加速 B、减速 C、调制 D、滤波

答案：C

传感器与测试技术-07 试卷号：11107
单选题

1、按照磁场感应方式不同，磁电式传感器通常可以分为变磁通式

和恒磁通式，请从下图中选出恒磁通式传感器。（）

A 、 B 、 C 、

D、

答案：C

2、压电晶体不是在任何方向都存在压电效应，其中沿着 Y轴机械

形 变 最 明 显 ， 所 以 Y 轴 称 为 （ ） 。



A、光轴 B、电轴 C、中性轴 D、机械轴

答案：D

3、交流电桥按照接入阻抗的形式不同主要分为纯电阻交流电桥、

（）交流电桥和电感式交流电桥。

A、静电式 B、平衡式 C、电压式 D、电容式

答案：D

4、以下（）是由一列 MOS 光敏元和一列移位寄存器并行构成的。

A、线阵 CCD 图像传感器 B、面阵 CCD 图像传感器 C、有源 CMOS

图像传感器 D、无源 CMOS 图像传感器

答案：B

5、传感器一般由敏感元件、转换元件和()三部分组成。

A、转换电路 B、虚拟仪器 C、电容 D、磁头

答案：A

6、以下不属于光电效应现象的是（）。

A、相位变化 B、电阻率的变化 C、电子逸出 D、电动势的变化

答案：B

7、红外传感器系统中（）会将来自待测目标的辐射调制成交变的

辐射光，以提供目标的方位信息，并滤除大面积的干扰信号。

A、光学接收器 B、辐射调制器 C、红外探测器 D、探测器制冷器

答案：B

8、在工业放射性同位素自动检测仪表中广泛采用的核辐射传感器

为（）。

A、电感式传感器 B、磁电式传感器 C、电离室 D、霍尔元件

答案：C

9、超声波换能器是超声波传感器中的一个核心部件，并以（）的

应用最为广泛。

A、电动式换能器 B、压电式换能器 C、电磁式换能器 D、霍尔元件

答案：B

10、动态特性是指检测系统的输入为随（）变化的信号时，系统的

输出与输入之间的关系。

A、压力 B、时间 C、峰值 D、量程

答案：B

11、以下（）不属于虚拟仪器技术所具有的特点。

A、集成性强 B、扩展性强 C、开发时间长 D、开发时间短

答案：C

12、（）可以降低应变片测量电桥的非线性误差。

A、采用全桥接法 B、采用半桥单臂接法 C、在应变片功率范围内提

高电桥供电电压 D、在应变片功率范围内降低电桥供电电压

答案：A

13、以下不属于电容式传感器的是（）。

A、电位计 B、变间隙型 C、变面积型 D、变介电常数型

答案：A

14、差动变压器属于()。

A、电容式传感器 B、压电式传感器 C、电感式传感器 D、电阻式传

感器

答案：C

判断题

1、电容式传感器的结构简单，分辨率高，但是工作可靠性差。（）

A、√B、×

答案：B

2、电桥有两种类型：直流电桥和交流电桥。（）

A、√B、×

答案：A

3、虚拟仪器技术是利用高性能的模块化硬件，结合高效灵活的软

件来完成各种测试、测量和自动化的应用。（）

A、√B、×

答案：A

4、利用光电效应可制成半导体光敏电阻。（）

A、√B、×

答案：A

5、常见的人工嗅觉系统一般由气敏传感器阵列和分析处理器构成。

（）

A、√B、×

答案：A

6、按磁场方式分类，磁电感应式传感器可分为变磁通式和恒磁通

式两大类。（）

A、√B、×

答案：A

7、红外辐射按照温度不同，可以分为远红外区、中红外区和近红

外区。（）

A、√B、×

答案：B

8、智能传感器是传感器集成化与微处理机相结合的产物。（）

A、√B、×

答案：A

综合题

1、热释电红外传感器的结构图如图 1 所示，请根据图 1 以及热释电红外传感器的工作原理，给出以下 5 个问题的正确

答案。 20 分

热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 1 处代表的器件名称为;
A、热电元件 B、滤光片 C、窗口 D、透镜



答案：C
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 2 处代表的器件名称为

A、电离室 B、滤光片 C、热电元件 D、接收器

答案：B
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 3 处代表的器件名称为

A、窗口 B、滤光片 C、.热电元件 D、支架

答案：C
当红外辐射照射到已经极化的铁电体薄片表面上时，会引起薄片温度，使其极化强度降低，表面电荷减少，这相当于

释放一部分电荷。

A、降低 B、升高 C、不变 D、不确定

答案：B
如果对红外辐射进行，使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并输出交变

信号。

A、加速 B、减速 C、调制 D、滤波

答案：C

传感器与测试技术-01 试卷号：11107
单选题

1、磁电式传感器工作时不需要电源，可直接从被测量吸

取机械能并转换为电信号输出，磁电式传感器可以直接用

于测量（）。

A、温度 B、线速度与角速度 C、磁场 D、电流

答案：B
2、以下不属于压电式传感器的特点的是()。
A、灵敏度高 B、结构简单 C、灵敏度低 D、体积小

答案：C
3、以下哪种直流电桥的连接形式灵敏度最高。（）

A、半桥单臂 B、半桥双臂 C、全桥 D、和差特性

答案：C
4、以下不是 CCD 图像传感器的优点的是（）。

A、体积大 B、分辨率高 C、光电灵敏度高 D、集成度高

答案：A
5、按照传感器（）的方式可分为应变式传感器、压电式

传感器、压阻式传感器、电感式传感器、电容式传感器、

光电式传感器等。

A、工作原理 B、输出信号 C、工作机理 D、能量转换

答案：A
6、在光照射下，电子逸出物体表面向外发射的现象称为

（）。

A、内光电效应 B、外光电效应 C、激光效应 D、光生伏特

效应

答案：B
7、适合于使用红外传感器进行测量的被测物理量是()。
A、转速 B、温度 C、加速度 D、流量

答案：B
8、在工业放射性同位素自动检测仪表中广泛采用的核辐

射传感器为（）。

A、电感式传感器 B、磁电式传感器 C、电离室 D、霍尔元

件

答案：C
9、超声波换能器是超声波传感器中的一个核心部件，并

以（）的应用最为广泛。

A、电动式换能器 B、压电式换能器 C、电磁式换能器 D、
霍尔元件

答案：B
10、线性度、重复性、精度和灵敏度属于传感器的（）性

能指标。

A、线圈 B、电源 C、动态 D、静态

答案：D
11、以下（）不属于虚拟仪器技术所具有的特点。

A、集成性强 B、扩展性强 C、开发时间长 D、开发时间短

答案：C
12、金属应变片的灵敏系数比应变电阻材料本身的灵敏系

数（）。

A、大 B、小 C、相等 D、大或相等

答案：B
13、电容式传感器是将被测量的变化转换成()变化的一种

传感器。

A、电容量 B、霍尔系数 C、介电常数 D、电感量

答案：A
14、块状金属导体置于变化的磁场中，导体内将产生呈涡



旋状的感应电流，这种现象称为（）。

A、应变效应 B、压阻效应 C、热电效应 D、电涡流效应

答案：D
判断题

1、互感传感器本身是变压器，有一次绕组圈和二次绕组。

（）

A、√B、×
答案：A
2、动态特性就是输入量和输出量随时间迅速变化时，输

出量与输入量之间的关系。（）

A、√B、×
答案：B
3、虚拟仪器技术所具有的特点是集成性强、扩展性强。

（）

A、√B、×
答案：A
4、目前的固体图像传感器主要有三种类型：第一种是电

视摄像机 MOS(金属氧化物半导体)图像传感器，又称为

SSPA(自扫描光电二极管阵列)，第二种是 CCD图像传感器，

第三种是 CID(电荷注入器件)图像传感器。（）

A、√B、×
答案：A
5、金属半导体传感器是目前使用最为广泛的嗅觉传感器。

（）

A、√B、×
答案：B
6、利用热电偶测温时，热电势不仅与热端温度有关，而

且也与冷端温度有关，因此，实际使用时必须进行冷端温

度补偿。（）

A、√B、×
答案：A
7、首先对红外辐射进行调制，使恒定辐射变成交变辐射，

不断地引起铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并

输出交变信号。（）

A、√B、×
答案：A
8、谐振式微传感器是利用某种谐振子的振动力随被测量

的变化而变化来进行测量的一种传感器。（）

A、√B、×
答案：A

综合题

1、热释电红外传感器的结构图如图 1 所示，请根据图 1 以及热释电红外传感器的工作原理，给出以下 5 个问题的正确

答案。 20 分

热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 1 处代表的器件名称为;
A、热电元件 B、滤光片 C、窗口 D、透镜

答案：C
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 2 处代表的器件名称为

A、电离室 B、滤光片 C、热电元件 D、接收器

答案：B
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 3 处代表的器件名称为

A、窗口 B、滤光片 C、.热电元件 D、支架

答案：C
当红外辐射照射到已经极化的铁电体薄片表面上时，会引起薄片温度，使其极化强度降低，表面电荷减少，这相当于

释放一部分电荷。

A、降低 B、升高 C、不变 D、不确定

答案：B
如果对红外辐射进行，使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并输出交变

信号。

A、加速 B、减速 C、调制 D、滤波

答案：C



传感器与测试技术-08 试卷号：11107
单选题

1、下列属于磁电式传感器非线性误差产生原因的是（）。

A、光源变化对传感器产生的影响 B、传感器线圈电流产

生的磁通对工作磁通产生影响 C、传感器的补偿线圈产生

的磁通对工作磁通产生影响 D、温度变化对传感器产生的

影响

答案：B
2、以下不属于压电式传感器的特点的是()。
A、灵敏度高 B、结构简单 C、灵敏度低 D、体积小

答案：C
3、以下哪种直流电桥的连接形式灵敏度最高。（）

A、半桥单臂 B、半桥双臂 C、全桥 D、和差特性

答案：C
4、以下不是 CCD 图像传感器的优点的是（）。

A、体积大 B、分辨率高 C、光电灵敏度高 D、集成度高

答案：A
5、能感受被测量并按照一定的规律转换成可用输出信号

的器件或装置，称为（）。

A、电感量 B、触发器 C、电动机 D、传感器

答案：D
6、光电式传感器转换电信号描述错误的是（）。

A、先将非电量的变化转化成光量的变化 B、然后通过光

电器件的作用，将光量的变化转化成电量的变化 C、再将

电量转换为光信号进行传输

答案：A
7、（）探测器在热敏探测器中的探测率最高，频率响应

最宽，所以备受重视。

A、热敏电阻型 B、热电偶型 C、高莱气动型 D、热释电型

答案：A
8、（）被广泛应用在各种检测仪表中，特别是需要辐射

和穿透力强的情况，如金属探伤、测厚以及测量物体的密

度等。

A、α射线 B、γ射线 C、X 射线 D、Y 射线

答案：B
9、以下不属于超声波特性的是（）。

A、方向性差 B、能量大 C、穿透能力强 D、可引起空化作

用

答案：A
10、线性度、重复性、精度和灵敏度属于传感器的（）性

能指标。

A、线圈 B、电源 C、动态 D、静态

答案：D
11、以下（）不属于虚拟仪器技术所具有的特点。

A、集成性强 B、扩展性强 C、开发时间长 D、开发时间短

答案：C
12、应变电阻材料本身的灵敏系数比金属应变片的灵敏系

数（）。

A、大 B、小 C、小或相等 D、相等

答案：A
13、电容式传感器是将被测量的变化转换成()变化的一种

传感器。

A、电容量 B、霍尔系数 C、介电常数 D、电感量

答案：A
14、块状金属导体置于变化的磁场中，导体内将产生呈涡

旋状的感应电流，这种现象称为（）。

A、应变效应 B、压阻效应 C、热电效应 D、电涡流效应

答案：D
判断题

1、金属应变片的灵敏系数比应变电阻材料本身的灵敏系

数小。（）

A、√B、×
答案：A
2、传感器能检测到输入量最小变化量的能力称为分辨力，

当分辨力以满量程输出的百分数表示时则称为分辨率。（）

A、√B、×
答案：A
3、虚拟仪器技术所具有的特点是集成性强、扩展性强。

（）

A、√B、×
答案：A
4、利用外光电效应制成的光电器件有真空光电管、充气

光电管和光电倍增管等。（）

A、√B、×
答案：A
5、现代机器人的“皮肤”主要有两方面的感觉：冷热和软

硬。（）

A、√B、×
答案：B
6、利用热电偶测温时，热电势不仅与热端温度无关，而

且也与冷端温度无关，因此，实际使用时必须进行冷端温

度补偿。（）

A、√B、×
答案：A
7、红外辐射按照波长不同，可以分为远红外区、中红外

区和近红外区。（）

A、√B、×
答案：A
8、微机械陀螺的工作原理是基于经典力学的牛顿第 2 定

律，通过一定形式的装置产生并检测哥氏加速度。（）

A、√B、×
答案：A

综合题



1、热释电红外传感器的结构图如图 1 所示，请根据图 1 以及热释电红外传感器的工作原理，给出以下 5 个问题的正确

答案。 20 分

热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 1 处代表的器件名称为;
A、热电元件 B、滤光片 C、窗口 D、透镜

答案：C
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 2 处代表的器件名称为

A、电离室 B、滤光片 C、热电元件 D、接收器

答案：B
热释电红外传感器结构图（图 1）中标注 3 处代表的器件名称为

A、窗口 B、滤光片 C、.热电元件 D、支架

答案：C
当红外辐射照射到已经极化的铁电体薄片表面上时，会引起薄片温度，使其极化强度降低，表面电荷减少，这相当于

释放一部分电荷。

A、降低 B、升高 C、不变 D、不确定

答案：B
如果对红外辐射进行，使恒定辐射变成交变辐射，不断地引起铁电体的温度变化，才能导致热释电产生，并输出交变

信号。

A、加速 B、减速 C、调制 D、滤波

答案：C


